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Симулятор ГНСС 

 

 Симулятор GNSS может выполнять моделирование спутниковой орбиты, моделирование 

ошибки спутниковых часов, моделирование дифференциальной задержки TGD, моделирование 

ионосферной задержки, моделирование задержки тропосферы, моделирование эффекта вращения 

Земли, моделирование релятивистского эффекта, моделирование параметров наземной 

атмосферы, моделирование траектории пользователя и т. д. 

 Симулятор ГНСС GNS 8340 имеет возможности генерации и тестирования статической и 

динамической траектории; независимая установка псевдодальности, мощности и начальной фазы 

несущей для каждого канала; возможность генерирования навигационных сообщений для 

модели созвездия; возможность имитации многолучевого сигнала; программируемая 

возможность генерации сцены сигнала; возможности настройки параметров модели 

атмосферного слоя и ионосферы; а также функции записи и вывода данных наблюдений и 

навигационных сообщений. 

 Несущая частота, кодовая скорость, информационная скорость, начальное значение 

псевдодальности и фаза несущей для каждого канала могут быть установлены независимо. 

Функциональные характеристики: 

 

1. Функция имитации 

полной орбиты спутника, ошибка спутниковых часов, дифференциальной задержки TGD, 

ионосферной задержки, тропосферной задержки, эффекта вращения Земли, релятивистского 

эффекта, параметра наземной атмосферы, пользовательской траектории и т. д. 

 

2. Возможности 

- Генерация и тестирование статической и динамической траектории; 

- Независимая установка псевдодальности, мощности и начальной фазы несущей для каждого 

канала; 

- Возможность генерации навигационных сообщений для модели созвездия; 

- Возможность имитации многолучевого сигнала; 

- Программируемая возможность генерации сцены сигнала; 

- Возможности настройки параметров атмосферного слоя и модели ионосферы; 

- Функции записи и вывода данных наблюдений и навигационных сообщений; 

 

3. Установка независимо 

несущей частоты; скорости кодирования; скорости передачи информации; начальное значение 

псевдодальности; фаза несущей каждого канала. 

 

4.Моделирование GPS/GNSS с траекториями в реальном времени 

Интегрированное тестирование приемника INS+GNSS; 

Аппаратное обеспечение простое подключение, радиочастотный выход, низкий джиттер; 

Тестирование с обратной связью, тестирование в обычном режиме (проводное и беспроводное); 

Неограниченная длина траектории; 

http://www.sennavs.com/gnss-simulator/
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